
第 １ ０ 章  

 

１． ベルト の 厚 さ も す べ り も考慮しない場合は式 10 -10 より  
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  ベ ル トの 厚 さ と すべ り を 考慮 し た 場 合は 式 1 0 -11，式 10 -12 よ り  
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２． ベルト の 速 度 は ，式 3 -2 6 よ り  
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  ベ ル トの 断 面 積 は  
   mm6606110 =×== btA  

  張 り 側の 張 力 は 式 10 -34 よ り  
   N165010660105.2 66 =×××== −AT tt σ  

  巻 き 掛け 角 と 摩 擦係 数 よ り  
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  遠 心 力を 考 慮 し た伝 達 動 力は 式 1 0 -2 5 よ り  
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３． 従 動 車の 直 径 は 式 10 -10 よ り  
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  規 定 のベ ル ト 長 さか ら 両 車の 軸 間 距 離は 式 1 0 -33 より  
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ベル ト の 速度 は ， 式 3 -26 より  
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  有 効 張力 は 式 1 0 -2 5 よ り  
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で あ り ， ゆ る み 側 の 張 力 を 無 視 し て こ れ を 張 り 側 の 張 力 と み な す 。

ベ ル ト １ 本当 た り の 許容 張 力 は式 1 0 -37 より  
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  ベ ル トの 本 数 は 式 10 -38 よ り  
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４． チ ェ ーン の 平 均 速度 は 式 10 -5 0 よ り  

   m/s59.1
100060

257.12300
60

≈
×

××
==

npzvm  

  張 り 側張 力 は 破 断応 力 の 1 /10 と し て  
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  伝 達 動力 は 式 1 0 -5 2 よ り  
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５． 従 動 車の 直 径 は 式 10 -10 よ り  
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  ベ ル トの 長 さ は 1 段 目 に対 し て 式 10 -3 より  
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  軸 間 距離 が 十 分 長く な い ため ， 式 1 0 -6 1 は 使 用で き な い 。  

2 段 目の 関 係は 式 1 0 -10 よ り  
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  2 段 目 のベ ル ト の長 さ は 式 10 -3 よ り  
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  両 辺に 4a を乗 じて 整 理 する と  
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（ル ー ト の前 の 符 号 は +を 取 る ）  
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６． 速 度 比 は 式 1 0 -6 4 よ り  
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  こ れを x に つ い て解 き ， u に 1 . 36 を 代入 す る と  
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  な お ，速 度 比 は 直径 比 で ある た め ， 幅の 中 間 位置 で は 両 車の 回 転数

が 等 し く なる 。  


